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PROJELER Aselsan’in MAGIC 2010 yarigmasinda katilan Team Cappadocia takiminin Bogazici ekibi iiyeligi.
Bogazici Universitesi'nin RoboCup SPL ligine katilan Cerberus takimmin iiyeligi (2007-2010).

Mubhtelif yerlerde Linux sistem kurulumu ve/veya y&neticiligi; robot grubu sunuculari, VAVLAB
dosya sunucusu, Bogazi¢i Universitesi Bilgisayar Miihendisligi Linux labaratuvar: kurulumu.

Linux iizerinde USARSim similatorii goriintii alma yamasi.
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GENEL Programlama

ARAGLAR e Python, PyQt, Matlab, C/C++, Qt, SQL, Java, Perl, Linux betik programlama
Platformlar

e Debian GNU/Linux (yonetici diizeyinde)
e Red Hat / Fedora Core, Windows 95/98/XP (kullanici diizeyinde)
e OpenOffice, MS Excel, MS Word, Flash



